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Pod preglednico na kratko opišite sistematične pogreške (vplive na opazovanja), ki jih pri obdelavi obravnavate in njihov velikostni red.

Navodila: 
Vsaka skupina izpolni datoteko in jo shrani z imenom: »V4_ObdelavaGNSS_TTTTTTTTT_X.docx«, kjer TTTTTTTTT  predstavlja ime postaje GNSS, X pa zaporedno številko obdelave. Iz končne datoteke izbrišite Navodila in Legendo. Vse datoteke združite v eno končno datoteko »V4_ObdelavaGNSS_TTTTTTTTT.docx«, ki predstavlja rezultat vaje.
V končno datoteko »V4_ObdelavaGNSS_TTTTTTTTT.docx« dodajte novo stran, kamor boste dali dva grafa:
· Odvisnost ,  in  od vrste obdelave / rešitve,
· Odvisnost ,  in  od vrste obdelave / rešitve.
[bookmark: _GoBack]V spletno učilnico oddajte končne datoteke za vse tri postaje GNSS.
Legenda:
· Stolpec 1: v naslovu popravite X z oznako vaše obdelave, izpolnite tiste vrstice, za katere boste dobili rešitve, ostale izbrišite.
· Stolpec 2: količine ,  in  so razlike med ocenjenimi statičnimi koordinatami in pravimi vrednostmi, ki jih dobite v izhodni datoteki rešitve »...._oX_rY_..OUT« (poglejte poglavje »STATIC SOLUTION:« ). Vrednosti podajte na 4 decimalna mesta.
· Stolpec 3. količine ,  in  so koreni srednjega kvadratičnega pogreška kinematičnih koordinat. Izračunajte jih na osnovi vrednosti v stolpcih 21, 22 in 23 datotek »»...._oX_rY_..txt«. Vrednosti podajte na 4 decimalna mesta.
· Stolpci 4, 5, 6 in 7: Vstavite grafične prikaze razpršenosti kinematičnih koordinat okoli srednje vrednosti za vse podane načine izbire satelitskega sistema (datoteke »*.png«). Velikosti slik nastavite na širino 10 cm.
