SATELITSKA GEODEZIJA IN NAVIGACIJA Solsko leto 2022/2023

Vaja 9: Geodetska mreza GNSS
NAVODILA:

Geodetska mreza GNSS je sestavljena iz treh geodetskih tock, in sicer:
e iz ene dane tocke P802 in
e dveh novih tock P803 in P805.

Globalne kartezicne koordinate dane tocke P802 na elipsoidu GRS80 so:
x =4345059.579m y = 1067384.810m 2z =4530382.192m

Datoteke RINEX stati¢ne izmere na vseh treh tockah so podane na spletni uéilnici. Po-
dane imate tudi osnovne informacije o stati¢ni izmeri.

Naloga: Obdelava baznih vektorjev GNSS na osnovi dvojnih faznih razlik
1. Za dan izmere na spletu pridobite naslednje datoteke (glej vajo 4):

(a) datoteko preciznih efemerid GNSS (sluzba ESA!, pridobite datoteko z “dalj-
Sim” imenom) in
(b) datoteko kalibracijskih parametrov anten GNSS (datoteko ANTEX).

2. Sinhronizirajte ure sprejemnikov s pravim GPS casom. Uporabite absolutno dolo-
¢itev polozaja vseh sprejemnikov po nacinu obdelave 3 (glej vajo 4).

3. Nastavite 3 serije izmere, in sicer:

(a) 1. serija: od 06:30:00 do 07:59:59

(b) 2. serija: od 08:00:00 do 09:29:59

(c) 3. serija: od 09:30:00 do 10:59:59

4. Za vsako serijo nastavite linearno neodvisne vektorje (vsaka serija drugacne vek-

torje), in sicer:

(a) 1. serija: P802-P803 in P802-P805

(b) 2. serija: P803-P802 in P803-P805

(c) 3. serija: P805-P802 in P805-P803

5. Sestavite datoteke enojnih (kodnih/)faznih razlik za vse bazne vektorje (glej vajo
5).

!spletna stran http://navigation-office.esa.int/products/gnss-products/
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6. S programom gDDPos.exe izravnajte bazne vektorje na osnovi dvojnih faznih razlik
in fazne nedolocenosti ocenite v domeni celih Stevil (pridobite t.i. “fixed solution”).

Naloga: Izravnava baznih vektorjev v geodetski mrezi GNSS z zagotovitvijo
geodetskega datuma v okviru minimalnega stevila datumskih parametrov

1. Na osnovi izracunanih komponent baznih vektorjev GNSS sestavite osnovni matri¢ni
model posredne izravnave po MNK (v + BA =f).

2. Stohasti¢ni model izravnave, matriki Q in P, nastavite na osnovi varian¢no-kovariancnih
matrik baznih vektorjev.

3. Analizirajte geodetski datum geodetske mreze GNSS in ga nastavite z minimalnim
stevilom zunanjih vezi, kjer za dano tocko privzemite tocko P802.

4. Izravnajte opazovanja v geodetski mrezi GNSS in izracunajte izravnane koordinate
tock P803 in P805.

5. Resite stohasti¢ni model izravnave in izracunajte natancénosti izravnanih koordinat
vseh tock.

6. S T-testom poiscite morebitne grobe pogreske (o = 0.01).



