IZRAVNALNI RACUN 2 (2024/2025) 2. izpit, 5. 2. 2025

. Dano imamo tocko A, A(ya,z4) = (10.0m,10.0m). Koordinate dveh novih tock, 7} in 72, smo
dolocili z izmero GNSS tako, da smo izmerili dva bazna vektorja s tocke A, in sicer do tocke T}
bazni vektor ry = (Ayy, Azq) = (25.0m,45.0m) (oa,, = 1.5dm, oa,, = 1.0dm, pay,az, = —0.25)
in do tocke Ty bazni vektor ro = (Ayz, Azy) = (80.0m,15.0m) (oay, = 0.5dm, oa,, = 1.0dm,
PAysna, = 0.30). Izracunajte povrsino S trikotnika AAT;T5, njeno natancnost og in korelacije vseh
opazovanj s povisino S (psay,» Psaer, PSAys PSAx,)- (Namig: uporabite vektorski produkt vektorjev
ry in ro, ki jih razsirite v 3D vektorja z Az; = Azy = 0m).

. Visino h zZelimo dolociti z natanc¢nostjo o, = 1 mm, kar pa bi izvedli z izmero dveh zenitnih razdalj,
z4 in zp na tockah A in B, ki sta medseboj oddaljeni za d = 100 m. S kak$no natanc¢nostjo moramo
izmeriti oba kota, da zadostimo pogoju 0,7 Priblizni vrednosti opazovanih kotov sta z4¢ = 45° in
zp,o = 30°. Ce imamo teodolit, ki zenitno razdaljo izmeri z natancostjo o, = 10", kolikokrat moramo
izmeriti posamezno zenitno razdaljo, da zadostimo potrebni natanc¢nosti obeh kotov?

. Dano imamo tocko A, A(ya,z4) = (10.0m,10.0m). Da bi dolo¢ili koordinate dveh novih tock, B
in C, smo na tocki A proti tocki B izmerili smerni kot v = 18°26’ in dolzino d = 63.2 m, proti tocki
C' pa bazni vektor r = (Ay, Az) = (80.1m, 15.0m). Izmerili pa smo tudi dolzino D med tockama
B in C in dobili D = 74.9m. Ce so opazovanja razline natan¢nosti (o, = 1, 04 = op = 1dm,
ony = 0pap = 1.5dm) nekatera tudi korelirana (paya, = —0.25), s pogojno izravnavo po MNK
izravnaj opazovanja. Doloci koordinate tock B in C' ter kovarianéno matriko X tock B in C,
parametre absolutne standardne in 95-% elipse pogreskov na tockah B in C' ter parametre relativne
standardne in 95-% elipse pogreskov med tockama B in C'. Za izrac¢une uporabite referenéno varianco
a-priori 2.

. Opazovali smo koordinate y Stirim tockam, kot prikazuje preglednica 1. S posredno izravnavo po
MNK izravnajte opazovanja in dolo¢ite parametra premice, ki se optimalno prilega tockam. Ce je
natancénost opazovanj podana z o, = 0.2 izvedite globalni test (v = 0.05) in poisc¢ite morebitne grobe
pogreske s postopkom pregleda opazovanj in s 7-testom (a = 0.01).

.V ravnini imamo podana polozaja dveh danih tock, A(ya,z4) = (10.0m,70.0m) in B(yg,xp) =
(80.0m,20.0m). Da bi dolocili koordinate tocke T', smo opazovali dve dolzini, a = 85.4m in b =
80.6m, in dva kota, 8 = 61°35' in v = 62°19’. Ce so opazovanja enake natan¢énosti in medseboj
nekorelirana, s splosnim modelom izravnave po MNK izravnaj opazovanja in dolocite koordinate
tocke T', kovarian¢no matriko polozaja, natancnosti koordinat ter korelacijo med koordinatami tocke
T.

Tabela 1: Opazovane koordinate y in dane koordinate x stirih tock v ravnini

TOCKA |z | y
T1 1] 2.07
T2 21240
T3 3| 3.72
T4 41 4.75
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