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RELATIVNA DOLOCITEV POLOZAJA




RELATIVNA DOLOCITEV POLOZAJA (Stop & Go)
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RELATIVNA DOLOCITEV POLOZAJA (Real Time Kinematic)
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. (baznega stojisca)

~ » oddaljenost od baznega stojis¢a ni
smela biti prevelika

» v kolikor se je prekinil tok podatkov

je bilo potrebno iti nazaj do baznega
stojisca

» premcni sprejemnik (rover) je bil

“velik” — nahrbtnik s sprejemnikom
in radio modemom

RTK — navezava na lastno referenc¢no postajo
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RELATIVNA DOLOCITEV POLOZAJA (Real Time Kinematic)
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Omejitve:

> $e vedno smo vezani na izmero blizu

baznega stojis¢a (oddaljenost max.
15 km)

RTK — navezava na stalno delujoCo referencno postajo



RELATIVNA DOLOCITEV POLOZAJA (Network Real Time Kinematic)

Prednosti:

» ni nam vec potrebno imeti na voljo
dveh sprejemnikov

» ni nam potrebno predhodno
zagotavljati dobrega polozaja
baznega stojisca

» razporeditev referencnih postaj je
lahko redkejsa (oddaljenosti med
postajami so lahko 70-100 km)

NRTK — navezava na virtualno referencno postajo oziroma
omrezje stalno delujocih postaj



DRZAVNO OMREZJE STALNO DELUJOCIH POSTAJ SIGNAL




ZASEBNO OMREZJE STALNO DELUJOCIH POSTAJ GEOSERVIS SMARTNET

@ Geoservis SmartNet
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OSNOVNA PRAVILA GNSS-RTK-IZMERE

1. Tocko opazujemo v vsaj treh serijah, pri cemer je razmak med serijami
najmanj 20 minut.

2. GNSS-sprejemnik mora biti inicializiran.
3. GNSS-izmere ne izvajamo pod drevesi.

4. V urbanih kanjonih imamo lahko tezave z izvajanjem GNSS izmere oziroma so
pridobljene koordinate slabse natancnosti.

5. Za pridobitev kakovostnih koordinat naj bo PDOP faktor manjsi od 4.

6. Visina bo z GNSS vedno dolocCena s slabso natancnostjo kot horizontalni
polozaj.

7. Dozna libela na togem grezilu mora vrhuniti.
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OSNOVNA PRAVILA GNSS-RTK-IZMERE
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POGRESEK HORIZONTIRANJA TOGEGA GREZILA

Pogresek horizontiranja izracunamo kot:

x = hsina

Primer:

h — natanénost dozne libele: &« = 20’

- viSina togega grezila: h = 2 m

x ~1cm
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INICIALIZACIJA GNSS-SPREJEMNIKA (sprejemniki Leica)

MNavigation position available . .
@ natancnost nekaj metrov

Code solution available v . .

_Q_ natancnost nekaj decimetrov
Fixed position available v . .

: P ! natancnost nekaj centimetrov
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