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1 UVOD

Zemljina skorja in zgornji del plasca sestavljata litosfero. Litosfera ni mirujoca plast, temve¢ plava na
astenosferi, ki je sestavljen iz staljenih kamnin. Prav tako litosfera ni kontinuirana plast, ampak je sesta-
vljena iz vec litosferskih oziroma tektonskih plos¢. Danes se litosfero deli na okrog 20 vecjih tektonskih
plosé (ni enotne delitve), ki nenehno potujejo. Gibanje tektonskih plosé v absolutnem smislu (gibanje po-
samezne plosca glede na celotno Zemljo) opisujejo razliéni modeli, ki so lahko geofizikalni ali kinemati¢ni.
Geofizikalni modeli opisujejo gibanje litosferskih plos¢ na podlagi modeliranja razlicnih geofizikalnih po-
javov (premiki oceanskega dna, poteki tektonskih prelomnic, smeri razsirjanja potresnih sunkov ...) za
¢asovno obdobje ve¢ milijonov let. Na drugi strani pa kinemati¢ni modeli temeljijo na opazovanjih ve-
soljske geodezije (GNSS, VLBI, SLR). V tem primeru razpolagamo s podatki o gibanju tektonskih plosé¢
za obdobje nekaj deset let. Med geofizikalne modele sodijo modeli NUVEL-1 in NUVEL-1A (opisujeta
relativno gibanje tektonskih plos¢, ki ga bomo spoznali v drugem deli vaje 1) ter NNR-NUVEL-1A in
NNR-NUVEL-1B. Primeri kinemati¢nih modelov pa so razliéni izra¢uni modela APKIM (APKIM2014,
APKIM2008 ...) in razliéni izra¢uni modela ITRFyyyy-PMM (ITRF2014-PMM, ITRF2008-PMM ...).
Model NNR-MORVEL56 pa temelji na zdruzitvi geofizikalnih modelov in opazovanj vesoljske geodezije.

Gibanje tektonske plosce lahko opisemo kot rotacijo plosce z dolo¢eno kotno hitrostjo okrog ustrezno
izbrane rotacijske osi (slika 1). Presek rotacijske osi z zemeljskim povr§jem imenujemo Eulerjev pol. Ko-
ordinate Eulerjevega pola, skupaj s kotno hitrostjo, s katero tektonska plosca rotira okrog pripadajocega

Eulerjevega pola, sestavljajo Eulerjev vektor. Pozitivna smer kotne hitrosti je v protiurni smeri.

Slika 1: Shematski prikaz opisa gibanja tektonske plosc¢e z Eulerjevim vektorjem
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2 NALOGA

Na spletni ucilnici imate dane modele gibanja tektonskih plos¢ NNR-NUVEL-1A', NNR-MORVEL562
in ITRF2014-PMM?3.

(i) Vzemite parametre Eulerjevega pola Evrazijske plosée in za poljubno toc¢ko na obmoéju Slovenije
izracunajte absolutne vektorje hitrosti z uporabo danih modelov gibanja tektonskih plos¢. Vektorje
hitrosti podajte v lokalnem geodetskem (LG) koordinatnem sistemu in kot dolzina vektorja +

azimut.

(ii) Iz zbirke geodetskih tock, ki realizirajo koordinatni sestav ITRF2014% si izberite 7 poljubnih GNSS-
postaj, ki naj lezijo na vsaj treh razli¢nih tektonskih ploséah. Za izbrane tocke izra¢unajte absolutne
vektorje hitrosti z uporabo danih modelov gibanja tektonskih plosé. Vektorje podajte v LG koor-

dinatnem sistemu in kot dolzina vektorja + azimut.

(i4i) V LG koordinatnem sistemu naredite primerjavo med dejanskimi vektorji hitrosti GNSS-postaj in
vektorji hitrosti, izracunanimi iz modelov. Kateri model je najbolj skladen z dejanskim gibanjem

GNSS-postaj. Se rezultati skladajo z vasimi pri¢akovanji?
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